
MECHATROLINK-Ⅲ
ＰＣＩ型モーションコントローラボード（計画中）

豊富なモーション機能を内在したＰＣＩ型モーションコントローラです。付属の標準ソフトだけで
自動機の制御が可能です。さらにＮＣ・ロボット制御のコア技術とソフトインターフェースの公開
により、独自システムを効率的に開発できます。MECHATROLINK-Ⅲと最新サーボ技術を最大に活用し、
業界最高速の多軸補間・同期制御が可能です。

■ＰＣＩ型モーションコントローラ ■ハード仕様
ＣＰＵ ＳＨ４ ２００Ｍｈｚ
ＦＬＡＳＨ ＲＯＭ ８ＭＢ
ＳＤＲＡＭ １６ＭＢ
ＥＥＲＯＭ ８ＫＢ
２ポートＭＥＭ ２５６ＫＢ
ＰＣＩバス ３２ｂｉｔ
MECHATROLINK-Ⅲ 最大６２軸
省配線ＩＯ 最大４０９６点
ダイレクト入力 ２点
ダイレクト出力 １点

■緻密モーション
基本仕様 MECHATROLINK-Ⅲ １６軸制御 ９軸補間 ０．２５msec連続補間(６軸)

１GPPS(１ｎｍ：１ｍ／ｓ） ８タスク・多系列
ＮＣ技術 Ｇ言語／テクノ言語運転 高精度な輪郭制御 微小補間の連続 マクロ演算

各種加減速 主軸制御 手動パルサ メモリ運転 手動運転 ＰＣ運転
高速ＤＮＣ 同調同期 接線制御 平行軸制御 高精度位置計測 電子カム
工具補正（長／径） ピッチエラー補正 形状補正 ティーチング順行・逆行

自立制御 ＰＣに依存しないモーション制御
簡単 標準機能とオプション選択で、専用ソフト開発なしでも十分に運転可能

■省配線ＩＯによる拡張
高速・汎用 ＳＥＭＩスタンダードＨＬＳ／ＣＵnet 128/128点（122μｓ） 最大4096点
豊富なﾕﾆｯﾄ ＩＯ カウンタ ＡＤ／ＤＡ パルス軸
専用ﾕﾆｯﾄ リモートＢＯＸ・機械操作パネルなどカスタム対応

■ソフトＩＦ公開と独自システム

■ＰＣソフトから各緻密モーション機能を
ダイレクトに活用

■モーション制御のソフトインターフェース
をWindowsの標準手法でを公開

■自作のＶＢ・ＶＣソフトからＭＣの全情報
にリアルタイムにアクセス

■半導体製造設備の例 ロールtoロール

■多軸ロールの完全同期制御
■テンション（張力）の一定制御
■ロール慣性を補正した加速・減速制御
■ロール径変化に対する自動制御

速度・テンション・フィルム送り量
■張力制御を伴う精密な貼り合わせ

■応用
ＦＰＤ／半導体製造・高速組立・多軸搬送・成型・サーボプレス・多軸同期・電子カム応用・
３次元計測・巻線・加工（研削盤,旋盤,ｶｯﾃｨﾝｸﾞなど）・各種ロボット・専用工作機械

精密加工機 ロボット ３次元計測 ５軸ＣＡＭ加工機

ハード担当 モーションコントローラソフト担当
株式会社 タイテック 株式会社 テ ク ノ
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