
ＰＬＣモーションコントローラ ＰＬＭＣ４０／ＰＬＭＣ－ＭⅡ

ＮＣ技術・ＰＬＣ・ＰＣが融合
横河電機FA-M3R組み込みのモジュール型ＮＣです。ＮＣ技術や緻密モーションがＰＬＣと融合し、マシン
の差別化を推進します。汎用ＰＬＣ／ＰＣ／オープンＭＣの連携は、アイデアや独自生産技術を実現する
ための最強のシステムです。

■パルス列指令型 ■Mechatrolink仕様 ■ＰＬＣモーションの共通機能
輪郭制御 各種加減速 主軸制御 手動パルサＰＬＭＣ４０ ＰＬＭＣ－ＭⅡ

４軸パルス列 Mechatrolink-Ⅱ マルチタスク マクロ演算 G言語 テクノ言語
４Ｍｐｐｓ 最大１６軸 メモリ運転 手動運転 ＰＣ運転 ＰＬＣ運転
入力１６ 出力１８ １Ｇ 高速ＤＮＣ 同調同期 接線制御 平行軸制御pps
ＦＢカウント×２ ８タスク 高精度位置計測 電子カム 工具補正（長、径）
ＲＳ２３２×２ ピッチエラー補正 形状補正 ティーチング

順行・逆行 ＰＬＣ拡張（ＩＯ、アナログ、通信など）２００７年６月

バージョンアップ予定

■特徴
ＮＣ技術 Ｇ言語／テクノ言語運転、高精度な輪郭制御、微小補間の連続など。
自立制御 ＰＣやＰＬＣに依存せずに、マシン全体（軸・ＩＯ・通信・操作）を制御。
緻密モーション 豊富なモーション機能であらゆるマシンや作業に対応。
ＰＬＣ連携 「ラダーＣＰＵ」や「ＲＴＯＳモジュール」とバス接続。
ラダー運転 ラダーから運転・監視がリアルタイム。
ＲＴＯＳ運転 ライブラリやサンプルソフトを利用して、C言語で自由に運転できます。
画像処理 ＲＴＯＳ応用の高速画像処理とモーション制御が直結。
ＰＣソフト接続 ＤＬＬ接続でＰＣソフトからも運転でき、独自ＮＣ／ロボット制御ができます。
簡単 各モーション機能は、すべて完成形。応用技術でアイデア実現が可能です。
水平展開 小規模から高付加価値マシンまで、リーズナブルな対応と共通の応用手法で展開。

■応用
ＦＰＤ／半導体製造、精密アセンブリ、多軸搬送、成型機、多軸同期・電子カム応用、３次元計測、
専用加工機（研削盤、旋盤、カッティングマシンなど）、各種ロボット、緻密モーションを必要とするマシン。

精密ステージ（横河電機殿） ロボット（ﾋｰﾊｲｽﾄ精工殿） ３次元計測（PMT殿） ５軸ＣＡＭ（さえｿﾌﾄ殿）

■最先端の生産技術を構築
集約したＮＣ技術やＰＬＣ／ＰＣ連携が最高のパフォーマンスを実現し、マシンの競争力をアップします。

■こんなこともできます ■カスタマイズ
◆マルチタスクで複数ステーションやヘッドの制御 ＰＣ/ＰＬＣ/ＭＣの連携は強力です。ＰＣやＰＬＣ
◆マクロやマルチタスクで、ＡＴＣ／ＡＰＣ／周辺ＩＯ制御 の拡張性を最大限に活用して、アイデアと守秘
◆接線制御で刃物／トーチ傾きの自動制御 を実現します。
◆軸動作に完全同期したＩＯ制御（ヘッド制御） ◆ＰＣ応用
◆ガントリーマシンの平行軸制御 テクノDLLを利用して、直接の制御が可能。
◆移動や回転に同期・追従して高精度な作業 ◆ＰＬＣ/ＲＴＯＳ応用
◆ピッチエラー補正、形状補正、工具長補正、工具径補正 ＲＴＯＳやソースＩＦ公開を利用して、ユーザ自
◆ティーチング機能（順行・逆行）でロボット制御 身でも独自対応が可能です。
◆高速ＤＮＣ（ＰＣ：イーサネット/ＰＬＣ：ダイレクト） ◆テクノによる専用化
◆１００軸同期（ＰＬＭＣ４０並列同期） ご要望で、専用化改造もします。
◆フレキシブル電子カムで高タクト動作のパターン切り替え

■ＰＬＣ／ＲＴＯＳから運転 ■ＰＣから運転

◆汎用ラダー ◆標準ソフト
◆市販ソフト

◆ﾘｱﾙﾀｲﾑＯＳ ◆専用ソフト
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