
３. ＡＳ－５００(REV.A)コントローラボード
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３－２. ＡＳ－５００(REV.A)コネクタ表と使用コネクタ型式

(１) AS-500 CN1 (第1軸～第4軸)

◆1.6 ＣＮ１ サーボコネクタ

pin 信号名 内容( ) pin 信号名 内容( )機能 機能

1 TDAX ｱﾅﾛｸﾞ速度指令 51 TDAZ ｱﾅﾛｸﾞ速度指令 アナログ速度指令

2 0V GND 52 0V GND

3 SENX SEN出力 53 SENZ SEN出力

4 SALMXA ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 54 SALMZA ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ｱﾅﾛｸﾞ軸)

5 0 24VGND 55 0 24VGND アナログ速度指令用２４ ２４

6 SVONXA ｻｰﾎﾞｵﾝ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 56 SVONZA ｻｰﾎﾞｵﾝ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 入出力

7 ARSTXA ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 57 ARSTZA ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ｱﾅﾛｸﾞ軸)

8 24V 24VI/O電圧 58 24V 24VI/O電圧

9 *PGAX PG差動入力 59 *PGAZ PG差動入力

10 PGAX PG差動入力(O.C入力) 60 PGAZ PG差動入力(O.C入力)

11 *PGBX PG差動入力 61 *PGBZ PG差動入力 エンコーダー

12 PGBX PG差動入力(O.C入力) 62 PGBZ PG差動入力(O.C入力) フィードバック入力

13 *PGCX PG差動入力 63 *PGCZ PG差動入力

14 PGCX PG差動入力(O.C入力) 64 PGCZ PG差動入力(O.C入力)

15 0V GND 65 0V GND

16 POUTX+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動) 66 POUTZ+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動)

ﾊﾟﾙｽ出力(差動) ﾊﾟﾙｽ出力(差動)17 POUTX- 67 POUTZ-

18 0V GND 68 0V GND パルス指令出力

19 PDIRX+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動) 69 PDIRZ+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動)

20 PDIRX- ﾊﾟﾙｽ出力(差動) 70 PDIRZ- ﾊﾟﾙｽ出力(差動)

21 SALMXP ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ﾊﾟﾙｽ軸) 71 SALMZP ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ﾊﾟﾙｽ軸)

22 0 24VGND 72 0 24VGND パルス指令用入出力２４ ２４

23 SVONXP ｻｰﾎﾞｵﾝ(ﾊﾟﾙｽ軸) 73 SVONZP ｻｰﾎﾞｵﾝ(ﾊﾟﾙｽ軸)

24 ARSTXP ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ﾊﾟﾙｽ軸) 74 ARSTZP ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ﾊﾟﾙｽ軸)

25 24V 24VI/O電圧 75 24V 24VI/O電圧

26 TDAY ｱﾅﾛｸﾞ速度指令 76 TDAU ｱﾅﾛｸﾞ速度指令

27 0V GND 77 0V GND

28 SENY SEN出力 78 SENU SEN出力

29 SALMYA ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 79 SALMUA ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ｱﾅﾛｸﾞ軸)

30 0 24VGND 80 0 24VGND２４ ２４

31 SVONYA ｻｰﾎﾞｵﾝ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 81 SVONUA ｻｰﾎﾞｵﾝ(ｱﾅﾛｸﾞ軸)

32 ARSTYA ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 82 ARSTUA ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ｱﾅﾛｸﾞ軸)

33 24V 24VI/O電圧 83 24V 24VI/O電圧 専用入力 ８本

34 *PGAY PG差動入力 84 *PGAU PG差動入力 専用出力 １６本

35 PGAY PG差動入力(O.C入力) 85 PGAU PG差動入力(O.C入力) ＳＥＮ出力 ４本

36 *PGBY PG差動入力 86 *PGBU PG差動入力

37 PGBY PG差動入力(O.C入力) 87 PGBU PG差動入力(O.C入力) パルス指令 ＰＯＵＴ□

38 *PGCY PG差動入力 88 *PGCU PG差動入力 アナログ指令 ＴＤＡ□

39 PGCY PG差動入力(O.C入力) 89 PGCU PG差動入力(O.C入力) ＦＢ入力 ＰＧＡ□

40 0V GND 90 0V GND ＰＧＢ□

41 POUTY+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動) 91 POUTU+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動) ＰＧＣ□

ﾊﾟﾙｽ出力(差動) ﾊﾟﾙｽ出力(差動)42 POUTY- 92 POUTU-

43 0V GND 93 0V GND ※ SEN□

44 PDIRY+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動) 94 PDIRU+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動) 安川絶対値ｴﾝｺｰﾀﾞ

45 PDIRY- ﾊﾟﾙｽ出力(差動) 95 PDIRU- ﾊﾟﾙｽ出力(差動) 専用

46 SALMYP ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ﾊﾟﾙｽ軸) 96 SALMUP ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ﾊﾟﾙｽ軸)

47 0 24VGND 97 0 24VGND２４ ２４

48 SVONYP ｻｰﾎﾞｵﾝ(ﾊﾟﾙｽ軸) 98 SVONUP ｻｰﾎﾞｵﾝ(ﾊﾟﾙｽ軸)

49 ARSTYP ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ﾊﾟﾙｽ軸) 99 ARSTUP ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ﾊﾟﾙｽ軸)

50 24V 24VI/O電圧 100 24V 24VI/O電圧

使用コネクター

基板側 ホンダ RPS-100RLM (ライトアングル型、部品面実装)

ｹｰﾌﾞﾙ側 ホンダ RPS-100FK
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ＡＳ５００ ＣＮ２ Ｉ／Ｏコネクタ

◆1.6

pin 一般 標準 内容（機能） pin 一般 標準 内容（機能）

NO. 信号名 (ﾃｸﾉ) NO. 信号名 (ﾃｸﾉ)

1 IN100 DECX DECX(ORG_1) 41 OUT131 SVM ｻｰﾎﾞ主電源ｵﾝ出力

2 IN113 ﾘｾｯﾄ ｱﾗｰﾑｸﾘｱｰ 42 OUT130 READY ｺﾝﾄﾛｰﾗ正常

3 IN114 ｽﾄｯﾌﾟ 停止(途中停止) 43 OUT129 RUN 運転中

4 IN115 論理座標 ｸﾘｱｰ 44 OUT128 ERROR ｴﾗｰ(ｱﾗｰﾑ発生)原点設定

5 IN105 OT+X OT+X (OT+1) 45 OUT127 INPOS 目標位置決め完了

6 0 46 +24V２４

7 IN106 OT-X OT-X (OT-1) 47 OUT126 P起動可 P起動可

8 IN101 DECY DECY(ORG_2) 48 OUT125 途中停止 途中停止

9 IN125 非常停止 49 OUTPE8 Ｒo16非常停止

10 IN126 ｽﾀｰﾄ 起動(再開) 50 OUTPE9 Ｒo17 Ｍｺｰﾄﾞ出力ﾃﾞｰﾀ

11 IN127 原点復帰 開始 51 OUTPE10 Ｒo18原点復帰

12 0 52 +24V２４

13 IN107 OT+Y OT+Y(OT+2) 53 OUTPE11 Ｒo19 Ｍｺｰﾄﾞ出力ﾃﾞｰﾀ

14 IN108 OT-Y OT-Y(OT-2) 54 OUTPE7 Ｒo15 Ｍｺｰﾄﾞ ｽﾄﾛｰﾌﾞ

15 IN102 DECZ DECZ(ORG_3) 55 OUTPE12 Ｒo20

16 IN128 SVMﾓﾆﾀ SVMﾓﾆﾀ 56 OUTPE13 Ｒo21 Ｍｺｰﾄﾞ出力ﾃﾞｰﾀ

17 IN129 ONSW ONSW 57 OUTPE14 Ｒo22

18 0 58 +24V２４

19 IN124 MFIN MFIN 59 OUTPE15 Ｒo23 Ｍｺｰﾄﾞ出力ﾃﾞｰﾀ

20 IN109 OT+Z OT+Z(OT+3) 60 OUT121 Ｒo8

21 IN110 OT-Z OT-Z(OT-3) 61 OUT122 Ｒo9 M00 停止中

22 IN103 DECU DECU(ORG_4) 62 OUT123 Ｒo10 汎用出力 主軸

23 INC1 PSEL0 63 OUT124 Ｒo11 ２bit出力

24 0 64 +24V２４

25 INC2 PSEL1 65 OUTPE5 Ｒo12 動作

26 INC3 PSEL2 66 OUTPE6 Ｒo13 汎用出力 モード

27 INC4 PSEL3 汎用入力 67 OUTPA16 Ｒo14 出力

28 INC5 PSEL4 68 OUTB0 Ｒo0

29 INA0 Ri0 69 OUTB1 Ｒo1

30 0 70 +24V２４

31 INA1 Ri1 71 OUTB2 Ｒo2

32 INA2 Ri2 72 OUTB3 Ｒo3

33 INA3 Ri3 汎用入力 73 OUTB4 Ｒo4 汎用出力

34 INA4 Ri4 74 OUTB5 Ｒo5

35 INA5 Ri5 75 OUTB6 Ｒo6

36 0 76 +24V２４

37 INA6 Ri6 汎用入力 77 OUTB7 Ｒo7 汎用出力

38 INA7 Ri7 78 SVOFF P.C出力ｻ－ﾎﾞｵﾌ（ＰＳｻｰﾎﾞ用）

39 IN111 OT+U OT+U(OT+4) 79 SENCE_2 SENCE_2

40 IN112 OT-U OT-U(OT-4) 80 SENCE_1 高速ｾﾝｻﾗｯﾁ入力

入力信号 汎用８本＋専用２６本＋ラッチ２本

出力信号 汎用２４本(Ｍコード８本含む)＋専用７本

使用コネクター

基板側 ホンダ RPS-80RLM (ライトアングル型、部品面実装)

ｹｰﾌﾞﾙ側 ホンダ RPS-80FK
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ＡＳ５００ ＣＮ３ I／O用２４Ｖ電源

pin 信号名

1 +24V 使用コネクタ 基板側 日圧 B2P-VH(ﾄｯﾌﾟ型)

2 024 ｹｰﾌﾞﾙ側 日圧 VHR-2N

ＡＳ５００ ＣＮ４ 制御用DC電源

pin 信号名

1 + 5V

2 0V

3 +12V

4 0V 使用コネクタ 基板側 日圧 B5P-VH

5 -12V ｹｰﾌﾞﾙ側 日圧 VHRｰ5N

ＡＳ５００ ＣＮ５ SIO-1 ＣＮ５Ａ SIO-2

pin 信号名 pin 信号名 シリアル通信

1 +5V 1 +5V AS-232ボードと接続します。(TTLレベル)

※ 通常のセッティングＰＣ接続はＣＮ５Ａ(ＳＩ０－２)2 TX_D1 2 TX_D2

3 S_RDY1 3 S_RDY2

4 RX_D1 4 RX_D2

5 0V 5 0V 使用コネクタ 基板側 日圧 B6P-SHF-1AA

6 CTS1 6 CTS2 ｹｰﾌﾞﾙ側 日圧 H6P-SHF-AA

ＣＮ BAT ﾊﾞｯﾃﾘｰ入力

pin 信号名

1 BAT+

2 BAT+

3 BAT- 使用コネクタ 基板側 日圧 B4P-SHF-1AA

4 BAT- ｹｰﾌﾞﾙ側 日圧 H4P-SHF-AA

※ 当社のバッテリーユニット(ＢＡＴＵ－００１)専用
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◆1.6 ＡＳ５００ ＣＮ６ 機械操作パネル/補助ＰＧ ＦＢ/汎用入出力/Ｊ２アブソ/操作パネル

pin 信号名 内容( ) 用 途 pin 信号名 内容( ) 用 途機能 機能

1 INP0 PI0 41 INB0 Ｒｉ８

2 〃1 PI1 42 INB1 Ｒｉ９

3 〃2 PI2 43 INB2 Ｒｉ10 汎用入力

4 〃3 PI3 44 INB3 Ｒｉ11

5 〃4 PI4 機械パネル 45 INB4 Ｒｉ12

6 〃5 PI5 Ｉ／Ｆ 46 INB5 Ｒｉ13

7 〃6 PI6 47 INB6 Ｒｉ14

8 〃7 PI7 48 INB7 Ｒｉ15 (ｵﾌﾟｼｮﾅﾙｽﾄｯﾌﾟ)

9 HOP0 SWSEL1 49 INC6 Ｒｉ16 (ＭＯＫ)

10 〃1 SWSEL2 50 INC7 Ｒｉ17 (ﾘﾜｲﾝﾄﾞ)(Ｇｺｰﾄﾞ)

11 〃2 SWSEL3 51 IN104 ABSBUSY

12 〃3 SWSEL4 52 IN130 ABSbit0 三菱Ｊ２

13 〃4 SWSEL5 53 IN131 ABSbit1 アブソ

14 〃5 SWSEL6 54 024 024

15 〃6 SWSEL7 55 EXT_A5 ADR5

16 〃7 SWSEL8 56 EXT_A4 ADR4

17 +24V +24V 57 EXT_A3 ADR3

18 024 024 58 EXT_A2 ADR2

19 OUT116 ABSMX 三菱Ｊ２ 59 EXT_A1 ADR1

20 OUT117 ABSMY アブソ 60 EXT_A0 ADR0

21 OUT118 ABSMZ 61 0V

22 OUT119 ABSMU 62 0V

23 OUT120 ABSR 63 EXT_D7 DATA7 手動操作ＢＯＸ

24 GND GND 64 EXT_D6 DATA6

25 *PGAV PGFBA5 65 EXT_D5 DATA5 操作パネル

26 PGAV *PGFBA5 補助 66 EXT_D4 DATA4

27 *PGBV PGFBB5 ＰＧ ＦＢ 67 EXT_D3 DATA3

28 PGBV *PGFBB5 (手パ) 68 EXT_D2 DATA2

29 *PGCV PGFBC5 69 EXT_D1 DATA1

30 PGCV *PGFBC5 70 EXT_D0 DATA0

31 GND GND 71 *EXTIOR

32 ADI0 ＰＦ０ 72 *EXTIOW

33 ADI1 ＰＦ１ 73 *EXTSEL

34 ADI2 ＰＦ２ ＡＤ入力 74 +5V

35 ADI3 ＰＦ３ (０～５Ｖ) 75 EXT_A7

36 ADI4 ＰＦ４ 76 EXT_A6

37 ADI5 ＰＦ５ (ＴＴＬ) 77 RTCOUT

38 ADI6 ＰＦ６ 78 *RESET

39 ADI7 ＰＦ７ 79 EXTCLK CPUCLK

40 ＧＮＤ ＧＮＤ 80 PANEL_I

基板側 ホンダ RPS-80RLM (ライトアングル型、部品面実装)

ｹｰﾌﾞﾙ側 ホンダ RPS-80FK
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◆1.4

AS-520 CN1 (第５軸～第８軸)

ＣＮ１ サーボコネクタ

pin 機能 信号名 pin 機能 信号名

1 TDAX ｱﾅﾛｸﾞ速度指令 51 TDAZ ｱﾅﾛｸﾞ速度指令 アナログ速度指令

2 0V GND 52 0V GND

3 SENX SEN出力 53 SENZ SEN出力

4 SALMXA ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 54 SALMZA ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ｱﾅﾛｸﾞ軸)

5 0 24VGND 55 0 24VGND アナログ速度指令用２４ ２４

6 SVONXA ｻｰﾎﾞｵﾝ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 56 SVONZA ｻｰﾎﾞｵﾝ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 入出力

7 ARSTXA ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 57 ARSTZA ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ｱﾅﾛｸﾞ軸)

8 24V 24VI/O電圧 58 24V 24VI/O電圧

9 *PGAX PG差動入力 59 *PGAZ PG差動入力

10 PGAX PG差動入力(O.C入力) 60 PGAZ PG差動入力(O.C入力)

11 *PGBX PG差動入力 61 *PGBZ PG差動入力 フィードバック入力

12 PGBX PG差動入力(O.C入力) 62 PGBZ PG差動入力(O.C入力)

13 *PGCX PG差動入力 63 *PGCZ PG差動入力

14 PGCX PG差動入力(O.C入力) 64 PGCZ PG差動入力(O.C入力)

15 0V GND 65 0V GND

16 POUTX+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動) 66 POUTZ+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動)

17 POUTX- ) 67 POUTZ- ) パルス指令出力ﾊﾟﾙｽ出力(差動 ﾊﾟﾙｽ出力(差動

18 0V GND 68 0V GND

19 PDIRX+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動) 69 PDIRZ+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動)

20 PDIRX- ﾊﾟﾙｽ出力(差動) 70 PDIRZ- ﾊﾟﾙｽ出力(差動)

21 SALMXP ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ﾊﾟﾙｽ軸) 71 SALMZP ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ﾊﾟﾙｽ軸)

22 0 24VGND 72 0 24VGND パルス指令用２４ ２４

23 SVONXP ｻｰﾎﾞｵﾝ(ﾊﾟﾙｽ軸) 73 SVONZP ｻｰﾎﾞｵﾝ(ﾊﾟﾙｽ軸) 入出力

24 ARSTXP ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ﾊﾟﾙｽ軸) 74 ARSTZP ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ﾊﾟﾙｽ軸)

25 24V 24VI/O電圧 75 24V 24VI/O電圧

26 TDAY ｱﾅﾛｸﾞ速度指令 76 TDAU ｱﾅﾛｸﾞ速度指令 第５軸：AS520Ｘ

27 0V GND 77 0V GND 第６軸：AS520Ｙ

28 SENY SEN出力 78 SENU SEN出力 第７軸：AS520Ｚ

29 SALMYA ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 79 SALMUA ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 第８軸：AS520Ｕ

30 0 24VGND 80 0 24VGND２４ ２４

31 SVONYA ｻｰﾎﾞｵﾝ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 81 SVONUA ｻｰﾎﾞｵﾝ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) パルス指令 ＰＯＵＴ□

32 ARSTYA ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) 82 ARSTUA ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ｱﾅﾛｸﾞ軸) アナログ指令 ＴＤＡ□

33 24V 24VI/O電圧 83 24V 24VI/O電圧 ＦＢ入力 ＰＧＡ□

34 *PGAY PG差動入力 84 *PGAU PG差動入力 ＰＧＢ□

35 PGAY PG差動入力(O.C入力) 85 PGAU PG差動入力(O.C入力) ＰＧＣ□

36 *PGBY PG差動入力 86 *PGBU PG差動入力

37 PGBY PG差動入力(O.C入力) 87 PGBU PG差動入力(O.C入力) 専用入力 ８本

38 *PGCY PG差動入力 88 *PGCU PG差動入力 専用出力 １６本

39 PGCY PG差動入力(O.C入力) 89 PGCU PG差動入力(O.C入力) ＳＥＮ出力 ４本

40 0V GND 90 0V GND

41 POUTY+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動) 91 POUTU+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動)

42 POUTY- ) 92 POUTU- )ﾊﾟﾙｽ出力(差動 ﾊﾟﾙｽ出力(差動

43 0V GND 93 0V GND

44 PDIRY+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動) 94 PDIRU+ ﾊﾟﾙｽ出力(O.C/差動)

45 PDIRY- ﾊﾟﾙｽ出力(差動) 95 PDIRU- ﾊﾟﾙｽ出力(差動)

46 SALMYP ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ﾊﾟﾙｽ軸) 96 SALMUP ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ(ﾊﾟﾙｽ軸)

47 0 24VGND 97 0 24VGND２４ ２４

48 SVONYP ｻｰﾎﾞｵﾝ(ﾊﾟﾙｽ軸) 98 SVONUP ｻｰﾎﾞｵﾝ(ﾊﾟﾙｽ軸)

49 ARSTYP ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ﾊﾟﾙｽ軸) 99 ARSTUP ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ(ﾊﾟﾙｽ軸)

50 24V 24VI/O電圧 100 24V 24VI/O電圧

使用コネクター

基板側 ホンダ RPS-100RLM (ライトアングル型、部品面実装)

ｹｰﾌﾞﾙ側 ホンダ RPS-100FK
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ＡＳ５２０ ＣＮ２ Ｉ／Ｏコネクタ

pin 一般 標準 内容（機能） pin 一般 標準 内容（機能）

NO. 信号名 (ﾃｸﾉ) NO. 信号名 (ﾃｸﾉ)

1 IN100 DEC5 DEC5 41 OUT110 Ro24 汎用出力

2 IN105 OT+5 OT+5 42 OUT111 Ro25 〃

3 IN106 OT-5 OT-5 43 OUT112 Ro26 〃

4 IN101 DEC6 DEC6 44 OUT113 Ro27 〃

5 IN107 OT+6 OT+6 45 OUT114 Ro28 〃

6 0 46 +24V２４

7 IN108 OT-6 OT-6 47 OUT115 Ro29 〃

8 IN102 DEC7 DEC7 48 OUT116 Ro30 〃

9 IN109 OT+7 OT+7 49 OUT117 Ro31 〃

10 IN110 OT-7 OT-7 50 OUT118 Ro32 〃

11 IN103 DEC8 DEC8 51 OUT119 Ro33 〃

12 0 52 +24V２４

13 IN111 OT+8 OT+8 53 OUT120 Ro34 〃

14 IN112 OT-8 OT-8 54 OUT121 Ro35 〃

15 IN104 DEC9 DEC9 55 OUT122 Ro36 〃

16 IN113 OT+9 OT+9 56 OUT123 Ro37 〃

17 IN114 OT-9 OT-9 57 OUT124 Ro38 〃

18 0 58 +24V２４

19 IN121 Ri18 汎用入力 59 OUT125 Ro39 〃

20 IN122 Ri19 〃 60 OUT126 Ro40 〃

21 IN123 Ri20 〃 61 OUT127 Ro41 〃

22 IN124 Ri21 〃 62 OUT128 Ro42 〃

23 IN125 Ri22 〃 63 OUT129 Ro43 〃

24 0 64 +24V２４

25 IN126 Ri23 〃 65 OUT130 Ro44 〃

26 IN127 Ri24 〃 66 OUT131 Ro45 〃

27 IN128 Ri25 〃 67 OUTA00 Ro46 〃

28 IN129 Ri26 〃 68 OUTA01 Ro47 〃

29 IN130 Ri27 〃 69 OUTA02 Ro48 〃

30 0 70 +24V２４

31 IN131 Ri28 〃 71 OUTA03 Ro49 〃

32 INA00 Ri29 〃 72 OUTA04 Ro50 〃 (ABSM5)

33 INA01 Ri30 〃 73 OUTA05 Ro51 〃 (ABSM6)

34 INA02 Ri31 〃 74 OUTA06 Ro52 〃 (ABSM7)

35 INA03 Ri32 〃 75 OUTA07 Ro53 〃 (ABSM8)

36 0 76 +24V２４

37 INA04 Ri33 〃 77 OUTB00 Ro54 〃 (ABSM9)

38 INA05 Ri34 〃(ABSBUSYB) 78 OUTB01 Ro55 〃 (ABSRB)

39 INA06 Ri35 〃(ABSBIT0B) 79 IN115

40 INA07 Ri36 〃(ABSBIT1B) 80 SENCE_I SENCE_I 高速センサー入力

入力信号 専用１５本＋汎用２０本＋ラッチ １本

出力信号 汎用３３本

使用コネクター

基板側 ホンダ RPS-80RLM (ライトアングル型、部品面実装)

ｹｰﾌﾞﾙ側 ホンダ RPS-80FK

AS520 ＣＮ３ ２４Ｖ電源

pin 信号名

1 +24V 使用コネクタ 基板側 日圧 B2P-VH(ﾄｯﾌﾟ型)

2 024 ｹｰﾌﾞﾙ側 日圧 VHR-2N
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AS-520 CN6 (第９軸，A/D入力、D/A出力)

ＣＮ６ 第９軸／汎用入出力／ＡＤ／ＤＡ

pin 信号名 内容( ) 用 途 pin 信号名 内容( ) 用 途機能 機能

1 TDAV DAOUT5 41 ADI0

2 0V 42 0V

3 SENV SEN5 第９軸 43 ADI1 ＡＤ入力

4 SALMVA IN120 アナログ 44 0V ８ch

5 0 速度指令 45 ADI2 －10V２４

6 SVONVA OUT104 46 0V ～＋10V

7 ARSTVA OUT109 47 ADI3

8 24V 48 0V

9 *PGAV PGFBA5 49 ADI4

10 PGAV *PGFBA5 50 0V

11 *PGBV PGFBB5 51 ADI5

12 PGBV *PGFBB5 52 0V

13 *PGCV PGFBC5 53 ADI6

14 PGCV *PGFBC5 54 0V

15 0V 55 ADI7

16 POUTV+ POUT5+ 56 0V

17 POUTV- POUT5- 57 DAO0

18 0V 58 0V

19 PDIRV+ PDIR5+ 第９軸 59 DAO1 ＤＡ出力

20 PDIRV- PDIR5- パルス列 60 0V ８ch

21 SALMVP IN204 指令 61 DAO2 －10V

22 0 62 0V ～＋10V 第９軸：ＡＳ５２０Ⅴ２４

23 SVONVP OUT204 63 DAO3 専用入力 ２本

24 ARSTVP OUT209 64 0V 専用出力 ４本

25 24V 65 DAO4 ＳＥＮ出力 １本

26 Ro56 OUT210 66 0V

27 Ro57 OUT211 汎用出力 67 DAO5 パルス指令 ＰＯＵＴ□ １軸

28 Ro58 OUT212 68 0V アナログ指令 ＴＤＡ□ １軸

29 Ro59 OUT213 69 DAO6 ＦＢ入力 ＰＧＡ□

30 0 70 0V ＰＧＢ□ １軸２４

31 Ri37 IN205 71 DAO7 ＰＧＣ□

32 Ri38 IN206 72 0V

33 Ri39 IN207 汎用入力 73 汎用入力 ８本

34 Ri40 IN208 74 汎用出力 ４本

35 Ri41 IN209 75

36 Ri42 IN210 76 ＡＤ入力 ８本

37 Ri43 IN211 77 ＤＡ出力 ８本

38 Ri44 IN212 78

39 0V 79 0V

40 +5V 80 +5V

基板側 ホンダ RPS-80RLM (ライトアングル型、部品面実装)

ｹｰﾌﾞﾙ側 ホンダ RPS-80FK



◆1.5、1.6

３－３. 入出力アドレスと各ｂｉｔ
信号名称は、一般名称です。ユーザが変更できます。セッティングＰＣマニュアル
｢入出力モニタリング画面｣｢入出力表示設定｣を参照下さい。
＃０００□は、入出力アドレスでマクロ変数の＃１６０□と対応します。
入力信号（ＡＳ－５００）のアドレス/bit/名称

入力論理初期値ｱﾄﾞﾚｽ bit ｺﾈｸﾀ No. ﾋﾟﾝNo. 入力ﾁｬﾝﾈﾙ 標準仕様
D00 1 IN100 １軸原点ドグ Ａ
D01 AS-500 8 IN101 ２軸原点ドグ Ａ
D02 CN2 15 IN102 ３軸原点ドグ Ａ
D03 22 IN103 ４軸原点ドグ Ａ
D04 AS500CN6 51 IN104 ABS BUSY Ａ
D05 5 IN105 １軸＋ＯＴ Ａ
D06 7 IN106 １軸－ＯＴ Ａ

#0000 D07 13 IN107 ２軸＋ＯＴ Ａ
D08 14 IN108 ２軸－ＯＴ Ａ
D09 AS-500 20 IN109 ３軸＋ＯＴ Ａ
D10 CN2 21 IN110 ３軸－ＯＴ Ａ
D11 39 IN111 ４軸＋ＯＴ Ａ
D12 40 IN112 ４軸－ＯＴ Ａ
D13 2 IN113 リセット Ａ
D14 3 IN114 ストップ Ａ
D15 4 IN115 原点設定 Ａ
D00 4 IN116 SALMXA Ａ
D01 29 IN117 SALMYA Ａ
D02 54 IN118 SALMZA Ａ
D03 AS-500 79 IN119 SALMUA Ａ
D04 CN1 21 IN120 SALMXP Ａ
D05 46 IN121 SALMYP Ａ
D06 71 IN122 SALMZP Ａ

#0001 D07 96 IN123 SALMUP Ａ
D08 19 IN124 MFIN Ａ
D09 AS-500 9 IN125 非常停止 Ｂ
D10 CN2 10 IN126 スタート Ａ
D11 11 IN127 原点復帰 Ａ
D12 16 IN128 SVMﾓﾆﾀ Ａ
D13 17 IN129 ONSW Ａ
D14 AS-500 52 IN130 ABS BIT0 Ａ
D15 CN6 53 IN131 ABS BIT1 Ａ
D00 29 INA0 Ｒｉ０ Ａ
D01 31 INA1 Ｒｉ１ Ａ
D02 32 INA2 Ｒｉ２ Ａ
D03 AS-500 33 INA3 Ｒｉ３ Ａ
D04 CN2 34 INA4 Ｒｉ４ Ａ
D05 35 INA5 Ｒｉ５ Ａ
D06 37 INA6 Ｒｉ６ Ａ

#0002 D07 38 INA7 Ｒｉ７ Ａ
D08
D09
D10
D11
D12
D13
D14
D15
D00 41 INB0 Ｒｉ８ Ａ
D01 42 INB1 Ｒｉ９ Ａ
D02 43 INB2 Ｒｉ10 Ａ
D03 AS-500 44 INB3 Ｒｉ11 Ａ
D04 CN6 45 INB4 Ｒｉ12 Ａ
D05 46 INB5 Ｒｉ13 Ａ
D06 47 INB6 Ｒｉ14 Ａ

#0003 D07 48 INB7(ｵﾌﾟｼｮﾅﾙｽﾄｯﾌﾟ) Ｒｉ15 Ａ
D08
D09
D10
D11
D12
D13
D14
D15
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入力論理初期値ｱﾄﾞﾚｽ bit ｺﾈｸﾀ No. ﾋﾟﾝNo. 入力ﾁｬﾝﾈﾙ 標準仕様
D00 AS500CN6 80 INC0 PANEL_I Ａ
D01 23 INC1 PSEL0 Ａ
D02 25 INC2 PSEL1 Ａ
D03 AS-500 26 INC3 PSEL2 Ａ
D04 CN2 27 INC4 PSEL3 Ａ
D05 28 INC5 PSEL4 Ａ
D06 AS-500 49 INC6 Ri16(MOK) Ａ

#0004 D07 CN6 50 INC7 Ri17(ﾘﾜｲﾝﾄﾞ) Ａ
D08
D09
D10
D11
D12
D13
D14
D15
D00 32 INA00 Ri29 Ａ
D01 33 INA01 Ri30 Ａ
D02 34 INA02 Ri31 Ａ

D03 AS-520 35 INA03 Ri32 Ａ
D04 CN2 37 INA04 Ri33 Ａ
D05 38 INA05 Ri34(ABSBUSYB) Ａ
D06 39 INA06 Ri35(ABSBIT0B) Ａ

#0005 D07 40 INA07 Ri36(ABSBIT1B) Ａ
D08
D09
D10
D11
D12
D13
D14
D15
D00 1 IN100 ５軸原点ﾄﾞｸﾞ Ａ
D01 4 IN101 ６軸原点ﾄﾞｸﾞ Ａ
D02 8 IN102 ７軸原点ﾄﾞｸﾞ Ａ
D03 11 IN103 ８軸原点ﾄﾞｸﾞ Ａ
D04 15 IN104 ９軸原点ﾄﾞｸﾞ Ａ
D05 2 IN105 ５軸＋ＯＴ Ａ
D06 AS-520 3 IN106 ５軸－ＯＴ Ａ

#0006 D07 CN2 5 IN107 ６軸＋ＯＴ Ａ
D08 7 IN108 ６軸－ＯＴ Ａ
D09 9 IN109 ７軸＋ＯＴ Ａ
D10 10 IN110 ７軸－ＯＴ Ａ
D11 13 IN111 ８軸＋ＯＴ Ａ
D12 14 IN112 ８軸－ＯＴ Ａ
D13 16 IN113 ９軸＋ＯＴ Ａ
D14 17 IN114 ９軸－ＯＴ Ａ
D15 79 IN115 予約 Ａ
D00 4 IN116 SALM5A Ａ
D01 AS-520 29 IN117 SALM6A Ａ
D02 CN1 54 IN118 SALM7A Ａ
D03 79 IN119 SALM8A Ａ
D04 AS520CN6 4 IN120 SALM9A Ａ
D05 19 IN121 Ｒｉ18 Ａ
D06 20 IN122 Ｒｉ19 Ａ

#0007 D07 21 IN123 Ｒｉ20 Ａ
D08 22 IN124 Ｒｉ21 Ａ
D09 AS-520 23 IN125 Ｒｉ22 Ｂ
D10 CN2 25 IN126 Ｒｉ23 Ａ
D11 26 IN127 Ｒｉ24 Ａ
D12 27 IN128 Ｒｉ25 Ａ
D13 28 IN129 Ｒｉ26 Ａ
D14 29 IN130 Ｒｉ27 Ａ
D15 31 IN131 Ｒｉ28 Ａ

入力論理 Ａ＝Ａ接点 CLOSE:有効 ノーマル OPEN :無効
Ｂ＝Ｂ接点 OPEN :有効 ノーマル CLOSE:無効
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入力論理初期値ｱﾄﾞﾚｽ bit ｺﾈｸﾀ No. ﾋﾟﾝNo. 入力ﾁｬﾝﾈﾙ 標準仕様
D00 21 IN200 SALM5P Ａ
D01 AS-520 46 IN201 SALM6P Ａ
D02 CN1 71 IN202 SALM7P Ａ
D03 96 IN203 SALM8P Ａ
D04 21 IN204 SALM9P Ａ
D05 AS-520 31 IN205 Ｒｉ37 Ａ
D06 CN6 32 IN206 Ｒｉ38 Ａ

#0008 D07 33 IN207 Ｒｉ39 Ａ
D08 34 IN208 Ｒｉ40 Ａ
D09 35 IN209 Ｒｉ41 Ａ
D10 36 IN210 Ｒｉ42 Ａ
D11 37 IN211 Ｒｉ43 Ａ
D12 38 IN212 Ｒｉ44 Ａ
D13
D14
D15

入力論理 Ａ＝Ａ接点 CLOSE:有効 ノーマル OPEN :無効

Ｂ＝Ｂ接点 OPEN :有効 ノーマル CLOSE:無効
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出力信号（ＡＳ５００）のアドレス／bit／名称

ｱﾄﾞﾚｽ bit ｺﾈｸﾀ No. ﾋﾟﾝNo. 出力ﾁｬﾝﾈﾙ 標準仕様 初期状態出力論理初期値

D00 6 OUT100 SVONXA ＯＮ ＯＦＦ
D01 31 OUT101 SVONYA ＯＮ ＯＦＦ
D02 56 OUT102 SVONZA ＯＮ ＯＦＦ
D03 81 OUT103 SVONUA ＯＮ ＯＦＦ
D04 7 OUT104 ARSTXA ＯＮ ＯＦＦ
D05 32 OUT105 ARSTYA ＯＮ ＯＦＦ
D06 57 OUT106 ARSTZA ＯＮ ＯＦＦ

#0000 D07 AS-500 82 OUT107 ARSTUA ＯＮ ＯＦＦ
D08 CN1 23 OUT108 SVONXP ＯＮ ＯＦＦ
D09 48 OUT109 SVONYP ＯＮ ＯＦＦ
D10 73 OUT110 SVONZP ＯＮ ＯＦＦ
D11 98 OUT111 SVONUP ＯＮ ＯＦＦ
D12 24 OUT112 ARSTXP ＯＮ ＯＦＦ
D13 49 OUT113 ARSTYP ＯＮ ＯＦＦ
D14 74 OUT114 ARSTZP ＯＮ ＯＦＦ
D15 99 OUT115 ARSTUP ＯＮ ＯＦＦ
D00 19 OUT116 ABSMX ＯＮ ＯＦＦ
D01 20 OUT117 ABSMY ＯＮ ＯＦＦ
D02 AS-500 21 OUT118 ABSMZ ＯＮ ＯＦＦ
D03 CN6 22 OUT119 ABSMU ＯＮ ＯＦＦ
D04 23 OUT120 ABSR ＯＮ ＯＦＦ
D05 60 OUT121 Ｒｏ８ ＯＮ ＯＦＦ
D06 61 OUT122 Ｒｏ９(MOO停止中) ＯＮ ＯＦＦ

#0001 D07 62 OUT123 Ｒｏ10(SOUT0) ＯＮ ＯＦＦ
D08 63 OUT124 Ｒｏ11(SOUT1) ＯＮ ＯＦＦ
D09 AS-500 48 OUT125 途中停止中 ＯＮ ＯＦＦ
D10 CN2 47 OUT126 ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ ＯＮ ＯＦＦ運転可能
D11 45 OUT127 ＯＮ ＯＦＦINPOS(目標位置決め完了)
D12 44 OUT128 ERROR(ｱﾗｰﾑ ) ＯＮ ＯＦＦ発生
D13 43 OUT129 RUN( ＯＮ ＯＦＦ運転中)
D14 42 OUT130 READY(ｺﾝﾄﾛｰﾗ ＯＮ ＯＦＦ正常)
D15 41 OUT131 SVM(ｻｰﾎﾞ ｵﾝ) ＯＮ ＯＦＦ主電源
D00 68 OUTB0 Ｒｏ０ ＯＮ ＯＦＦ
D01 69 OUTB1 Ｒｏ１ ＯＮ ＯＦＦ
D02 71 OUTB2 Ｒｏ２ ＯＮ ＯＦＦ
D03 AS-500 72 OUTB3 Ｒｏ３ ＯＮ ＯＦＦ
D04 CN2 73 OUTB4 Ｒｏ４ ＯＮ ＯＦＦ
D05 74 OUTB5 Ｒｏ５ ＯＮ ＯＦＦ
D06 75 OUTB6 Ｒｏ６ ＯＮ ＯＦＦ

#0002 D07 77 OUTB7 Ｒｏ７ ＯＮ ＯＦＦ
D08
D09
D10
D11
D12
D13
D14
D15
D00
D01
D02
D03
D04 78 OUTPE4 SVOFF ＯＮ ＯＦＦ
D05 65 OUTPE5 Ｒｏ12 (MODE0) ＯＮ ＯＦＦ
D06 66 OUTPE6 Ｒｏ13 (MODE1) ＯＮ ＯＦＦ

#0003 D07 54 OUTPE7 Ｒｏ15 (MSTRB) ＯＮ ＯＦＦ
D08 49 OUTPE8 Ｒｏ16 (Ｍ０ ) ＯＮ ＯＦＦ
D09 AS-500 50 OUTPE9 Ｒｏ17 (Ｍ１ ) ＯＮ ＯＦＦ
D10 CN2 51 OUTPE10 Ｒｏ18 (Ｍ２ ) ＯＮ ＯＦＦ
D11 53 OUTPE11 Ｒｏ19 (Ｍ３ ) ＯＮ ＯＦＦ
D12 55 OUTPE12 Ｒｏ20 (Ｍ４ ) ＯＮ ＯＦＦ
D13 56 OUTPE13 Ｒｏ21 (Ｍ５ ) ＯＮ ＯＦＦ
D14 57 OUTPE14 Ｒｏ22 (Ｍ６ ) ＯＮ ＯＦＦ
D15 59 OUTPE15 Ｒｏ23 (Ｍ７ ) ＯＮ ＯＦＦ

論理 ＯＮ 出力トランジスタがＯＮ（信号Ｌレベル）にて有効

状態 ＯＮ 初期状態にて出力トランジスタ ＯＮ

ＯＦＦ 初期状態にて出力トランジスタ ＯＦＦ
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ｱﾄﾞﾚｽ bit ｺﾈｸﾀ No. ﾋﾟﾝNo. 出力ﾁｬﾝﾈﾙ 標準仕様 初期状態出力論理初期値

D00 AS500CN2 67 OUTPA16 Ｒｏ14 (MODE2) ＯＮ ＯＦＦ
D01
D02
D03
D04
D05
D06

#0004 D07
D08
D09
D10
D11
D12
D13
D14
D15
D00 67 OUTA00 Ｒｏ46 ＯＮ ＯＦＦ
D01 68 OUTA01 Ｒｏ47 ＯＮ ＯＦＦ
D02 69 OUTA02 Ｒｏ48 ＯＮ ＯＦＦ
D03 AS-520 71 OUTA03 Ｒｏ49 ＯＮ ＯＦＦ
D04 CN2 72 OUTA04 Ｒｏ50 (ABSM5) ＯＮ ＯＦＦ
D05 73 OUTA05 Ｒｏ51 (ABSM6) ＯＮ ＯＦＦ 注１
D06 74 OUTA06 Ｒｏ52 (ABSM7) ＯＮ ＯＦＦ

#0005 D07 75 OUTA07 Ｒｏ53 (ABSM8) ＯＮ ＯＦＦ
D08 77 OUTB00 Ｒｏ54 (ABSM9) ＯＮ ＯＦＦ
D09 78 OUTB01 Ｒｏ55 (ABSRB) ＯＮ ＯＦＦ
D10
D11
D12
D13
D14
D15
D00 6 OUT100 SVON5A ＯＮ ＯＦＦ
D01 AS-520 31 OUT101 SVON6A ＯＮ ＯＦＦ
D02 CN1 56 OUT102 SVON7A ＯＮ ＯＦＦ
D03 81 OUT103 SVON8A ＯＮ ＯＦＦ
D04 AS520CN6 6 OUT104 SVON9A ＯＮ ＯＦＦ
D05 7 OUT105 ARST5A ＯＮ ＯＦＦ
D06 AS-520 32 OUT106 ARST6A ＯＮ ＯＦＦ

#0006 D07 CN1 57 OUT107 ARST7A ＯＮ ＯＦＦ
D08 82 OUT108 ARST8A ＯＮ ＯＦＦ
D09 AS520CN6 7 OUT109 ARST9A ＯＮ ＯＦＦ
D10 41 OUT110 Ｒｏ24 ＯＮ ＯＦＦ
D11 AS-520 42 OUT111 Ｒｏ25 ＯＮ ＯＦＦ
D12 CN2 43 OUT112 Ｒｏ26 ＯＮ ＯＦＦ
D13 44 OUT113 Ｒｏ27 ＯＮ ＯＦＦ
D14 45 OUT114 Ｒｏ28 ＯＮ ＯＦＦ
D15 47 OUT115 Ｒｏ29 ＯＮ ＯＦＦ
D00 48 OUT116 Ｒｏ30 ＯＮ ＯＦＦ
D01 49 OUT117 Ｒｏ31 ＯＮ ＯＦＦ
D02 50 OUT118 Ｒｏ32 ＯＮ ＯＦＦ
D03 51 OUT119 Ｒｏ33 ＯＮ ＯＦＦ
D04 53 OUT120 Ｒｏ34 ＯＮ ＯＦＦ
D05 54 OUT121 Ｒｏ35 ＯＮ ＯＦＦ
D06 55 OUT122 Ｒｏ36 ＯＮ ＯＦＦ

#0007 D07 AS-520 56 OUT123 Ｒｏ37 ＯＮ ＯＦＦ
D08 CN2 57 OUT124 Ｒｏ38 ＯＮ ＯＦＦ
D09 59 OUT125 Ｒｏ39 ＯＮ ＯＦＦ
D10 60 OUT126 Ｒｏ40 ＯＮ ＯＦＦ
D11 61 OUT127 Ｒｏ41 ＯＮ ＯＦＦ
D12 62 OUT128 Ｒｏ42 ＯＮ ＯＦＦ
D13 63 OUT129 Ｒｏ43 ＯＮ ＯＦＦ
D14 65 OUT130 Ｒｏ44 ＯＮ ＯＦＦ
D15 66 OUT131 Ｒｏ45 ＯＮ ＯＦＦ

論理 ＯＮ 出力トランジスタがＯＮ（信号Ｌレベル）にて有効

状態 ＯＮ 初期状態にて出力トランジスタ ＯＮ

ＯＦＦ 初期状態にて出力トランジスタ ＯＦＦ

注１ ＦＬＡＳＨ書き込み時にＯＮする場合があります。
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ｱﾄﾞﾚｽ bit ｺﾈｸﾀ No. ﾋﾟﾝNo. 出力ﾁｬﾝﾈﾙ 標準仕様 初期状態出力論理初期値

D00 23 OUT200 SVON5P ＯＮ ＯＦＦ
D01 AS-520 48 OUT201 SVON6P ＯＮ ＯＦＦ
D02 CN1 73 OUT202 SVON7P ＯＮ ＯＦＦ
D03 98 OUT203 SVON8P ＯＮ ＯＦＦ
D04 AS520CN6 23 OUT204 SVON9P ＯＮ ＯＦＦ
D05 24 OUT205 ARST5P ＯＮ ＯＦＦ
D06 AS-520 49 OUT206 ARST6P ＯＮ ＯＦＦ

#0008 D07 CN1 74 OUT207 ARST7P ＯＮ ＯＦＦ
D08 99 OUT208 ARST8P ＯＮ ＯＦＦ
D09 24 OUT209 ARST9P ＯＮ ＯＦＦ
D10 AS-520 26 OUT210 Ｒｏ56 ＯＮ ＯＦＦ
D11 CN6 27 OUT211 Ｒｏ57 ＯＮ ＯＦＦ
D12 28 OUT212 Ｒｏ58 ＯＮ ＯＦＦ
D13 29 OUT213 Ｒｏ59 ＯＮ ＯＦＦ
D14
D15

論理 ＯＮ 出力トランジスタがＯＮ（信号Ｌレベル）にて有効

状態 ＯＮ 初期状態にて出力トランジスタ ＯＮ

ＯＦＦ 初期状態にて出力トランジスタ ＯＦＦ



３－４. 入出力信号の電気的仕様
1.4、1.8◆

(ＡＳ５００／ＡＳ５２０ 共通)３－４－１. 電気的仕様一覧

種 別 コネクタ 信号名 機能名称 電気的仕様

AS500 CN1
(第1～4軸) POUT□ パルス軸 【差動設定】
AS520 CN1 指令
(第5～8軸) PDIR□ 【Ｏ.Ｃ設定】
AS520 CN1
(第9軸)
AS500 CN1 TDA□ ｱﾅﾛｸﾞ指令 ±10V 最大 2mA
(第1～4軸)
AS520 CN1
(第5～8軸)
AS520 CN6
(第9軸)

サーボ
AS500 CN1 PGA□ PG FB 【差動設定】

軸
(第1～4軸) *PGA□ (A/B/C相)

関連
AS520 CN1 PGB□
(第5～8軸) *PGB□
AS500 CN6 PGC□
(補助FB入力) *PGC□ 【Ｏ.Ｃ設定】
AS520 CN6
(第9軸)

AS500 CN1 入力 ﾌｫﾄｶﾌﾟﾗ
SALM□

AS520 CN1
3.9kΩ

AS500 CN6 ABS□□□

AS500 CN1 SVON□ 出力 ｵｰﾌﾟﾝｺﾚｸﾀ出力 最大100mA 耐圧 50V
AS520 CN1 ARST□
AS520 CN6
AS500 CN6 ABSM□
AS500 CN1 SEN□ 出力 ﾄﾗﾝｼﾞｽﾀ出力 (安川電機 絶対値ｴﾝｺｰﾀﾞ仕様)
AS520 CN1
AS500 CN2 ±OT□ DEC デジタル入力
AS520 CN2 ﾌｫﾄｶﾌﾟﾗ

一般 AS500 CN2 IN□□
3.9kΩ

AS520 CN2 AUI□
入出力 ２線式

対応

AS500 CN2 OUT□□ デジタル出力 ｵｰﾌﾟﾝｺﾚｸﾀ出力 最大100mA
AS520 CN2

ｱﾅﾛｸﾞ AS500 CN6 ADI□ ＡＤ入力 0～５V 1０bit A/D 8ch 量子化誤差±0.5Lsb
非直線性 ±3Lsb

入力 AS520 CN6 ADI□ ＡＤ入力 ±１０V 1２bit A/D 8ch 非直線性 ±1Lsb

ｱﾅﾛｸﾞ AS520 CN6 DAO□ ＤＡ出力 ±１０V 最大2ｍA １６ bit D/A 8chｻﾝﾌﾟﾙﾎｰﾙﾄﾞ方式
出力
ｼﾘｱﾙ AS500 CN5 TXD□ SRDY□ 出力 TTL ﾚﾍﾞﾙの入／出力
通信 AS500 CN5A RXD□ CTS□ 入力 AS232 ﾎﾞｰﾄﾞと接続
ﾊﾞｯﾃﾘｰ AS500 CNBAT BAT バッテリー入力

Ｐ Ａ Ｉ
* PGA

PGA

受信 Ｉ Ｃ ２ . ２ ｋ

２ . ２ ｋ

１ ｋ

1000P

Ｐ Ａ Ｉ PGA□
１ ０ ０ ０ Ｐ

２ . ２ ｋ
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◆1.4

３－４－２. エンコーダＦＢパルス最少位相差時間

エンコーダＦＢのＡ相／Ｂ相パルスの最少位相差時間について規定します。

実際にはケーブルインピーダンス等による波形のなまりなどの影響があります。

従って当社コントローラボードの受信ＩＣの出力信号にて規定いたします。

(１) 最少位相差時間

上記の回路は、Ａ相,Ｂ相,Ｃ相全て同様です。従ってＡ相,Ｂ相の位相差は正確にはＰＡＩと

ＰＢＩ(Ｂ相受信ＩＣの出力)に対して以下のようになります。

（２） 実際の測定／動作チェック

最高PPSやPG/スケールの最少位相差時間が問題となる場合は以下の確認をおこなって

下さい。

・一定量往復運動のくり返し動作による位置ずれの確認。

注記 波形になまりが生じて、最少位相差時間以下のＴが発生する場合は上記回路のフィルター

コンデンサ(1000p)の値を見直します。

当社へご相談下さい。

Ｐ Ａ Ｉ

* PGA

PGA

受信 Ｉ Ｃ ２ . ２ ｋ

２ . ２ ｋ

１ ｋ

1000 Ｐ

Ｐ Ａ Ｉ

PGA

受信 Ｉ Ｃ

２ . ２ ｋ

1000P

【 差動タ イプ設定時 】 【 Ｏ . Ｃ タ イ プ設定時 】

5V

5V

5V
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３－５. パルス指令ドライバー(アンプ)との接続
３－５－１. 電気的仕様

1
7
4
9
15
12

11
12
EN12
13
14
EN34

01
01
02
02

03
03
04
04

POUTX+
POUTXｰ
PDIRX+
PDIRX-

POUTY+
POUTY-
PDIRY+
PDIRY-

RM13

1

3

5

9

2

4

6

8

SN75174

U78

LS06
1

3

5

7

2

4

6

8

+24V

+24V

+24V

パルス指令型サーボ/パルスモータドライバ

ＣＮ３－１

ＣＮ３－２

３.９K

24V供給コネクタ

SVALM

SVON ｻｰﾎﾞｵﾝ
ARST ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ

+OT□
-OT□
原点□

＋24Vは､AS-500内でｺﾓﾝ

【出力信号】
サーボアラーム出力
Ｃ相出力

【入力信号】
サーボオン
アラームリセット
偏差クリアー

±OT,原点信号

直接に接続しても可

外部電源

ＤＣ２４Ｖ

+24V

+24V

+24V

SVON
ARST
ERCLR

【差動の場合】

100～470Ω

【Ｏ.Ｃの場合】

第３軸/第４軸も
同様な回路です

３.９K

DSW7

U77

ＲＭ

C相 330

330

Ｏ.Ｃ出力のための抵抗モジュール
POUT+信号 PDIR+信号
CNピン番 ＲＭ CNピン番 ＲＭ

Ｘ軸 第1軸 CN1 16 RMC11 1-2 CN1 19 RMC11 3-4
Ｙ軸 第2軸 CN1 41 RMC11 5-6 CN1 44 RMC11 7-8
Ｚ軸 第3軸 CN1 66 RMC12 1-2 CN1 69 RMC12 3-4
Ｕ軸 第4軸 CN1 91 RMC12 5-6 CN1 94 RMC12 7-8

RMC11及び 12

軸

抵抗モジュールＲＭＣ11/12
(ＳＩＬ ソケット)

差 動 Ｏ.Ｃ
DSW1=OFF DSW1=ON
RMC11 なし RMC11 470Ω

ﾕｰｻﾞ殿
DSW2=OFF DSW2=ON
RMC12 なし RM12 470Ω

ﾕｰｻﾞ殿

軸

1,2

3,4

パルス軸選択(ユーザ設定)

(Coin□)

(位置決め完了)

トランジスターアレー
(東芝 TD62083AP 相当)
最大出力 100mA 耐圧 50V

5V

V
F

V
F

V
F

Ｉ：駆動電流（ドライバ仕様、
一般には5～15mA）

Ｖ：印可電圧
VF：順電圧降下（一般には0.6～1.8V）

以下の式を満たす抵抗（RM10､11）
を使用する

2
3
6
5
10
11
14
13
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３－５－２. パルス出力タイミング仕様

パルスジェネレータクロック数の選択により異なります。ＲＯＭ ＳＷ設定ソフトで選択ください。

ﾊﾟﾙｽ 信号波形 略称 パルスジェネレータクロック(MAX pps)形態

1024K 512K 256K 128K

(特殊設定)ＴＨ

PLS/DIR POUT+ TH 0.5 sec 0.9 sec 1.9 sec 3.9 secμ μ μ μ

TL 0.5 sec 0.9 sec 1.9 sec 3.9 secμ μ μ μ

ﾊﾟﾙｽ + PDIR+ t1 0.5 sec 0.9 sec 1.9 sec 3.9 sec列 方向 μ μ μ μＴＬ

t2 0.5 sec 0.9 sec 1.9 sec 3.9 secμ μ μ μ
ｔ１ｔ２

ＴＨ

CW/CCW POUT+ TH 0.5 sec 0.9 sec 1.9 sec 3.9 secμ μ μ μ

CWﾊﾟﾙｽ (CW) TL 0.5 sec 0.9 sec 1.9 sec 3.9 secμ μ μ μ

CCWﾊﾟﾙｽ PDIR+ t1 1.0 sec 1.9 sec 3.8 sec 7.8 secＴＬ μ μ μ μ

(CCW)

t1

ＴＨ

A/B相 POUT+ TH 2.0 sec 3.9 sec 7.8 sec 15.6 secμ μ μ μ

90 (PA) TL 2.0 sec 3.9 sec 7.8 sec 15.6 sec度位相差 μ μ μ μＴＬ

２ ﾊﾟﾙｽ PDIR+ t1 1.0 sec 2.0 sec 3.9 sec 7.8 sec相 μ μ μ μ

(PB)

ｔ１

ＲＴＣ周期 パルスジェネレータクロック数

1024K 512K 256K 128K

1 msec ○ ○ 不可 不可

2 msec ○ ○ ○ 不可

4 msec 不可 ○ ○ ○

8 msec 不可 不可 ○ ○

波形の立上り(TR)／立下り(TF)時間も合わせて考慮下さい。

【差動出力波形】

SN75174/LS06等の出力ICの出力ｽｲｯﾁﾝｸﾞ自体は、

瞬時に行われますが、配線ｹ-ﾌﾞﾙ上のｲﾝﾋﾟ-ﾀﾞﾝｽや

ﾄﾞﾗｲﾊﾞ-の受け回路の特性により波形のなまりが

生じます。

ＴＲ ＴＦ

【O.C出力波形】 特にO.C出力でLS06の出力がOFFするTRについては、

ﾌﾟﾙｱｯﾌﾟ抵抗と配線容量の関係で大きななまりが発生します。

ＴＲ

パルス出力波形は、ＲＯＭＳＷ設定／ボード設定により変わります。詳細は「標準SPX ROMSW設定ソフト

マニュアル（TB00-0738）」＜５－１.パルス出力波形＞を参照ください。



３－５－３. パルス出力のその他の設定

詳細は、ＲＯＭＳＷ 設定マニュアルを参照下さい。

ａ）指令極性と信号極性

指令(座標) モータ回転方向 ドライバー(ｱﾝﾌﾟ)の信号極性

＋方向／－方向 ＣＷ/ＣＣＷ パルス波形？ ？

指令回転方向 信号極性

ﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ(ｱﾝﾌﾟ)ﾒｰｶにより

異ります。

ｂ）パルス形態と信号極性

【P.PLS/DIR 形態】 【C.CW/CCW 形態 (+指令)】 【 A. A/B 相形態 (+指令)】

POUT+ POUT+(CW) POUT+(PA+)

PDIR+ (L) PDIR+(CCW) (L) PDIR+(PB+)

(Ａ相進み)

Ｃ）信号極性の選択

各々の形態で上図の波形の時、モータをシャフト側からみて

？(ａ) ＣＷ／(ｂ)ＣＣＷ

３－６. 入力信号の漏れ電流と残留電圧(２線式センサー)

２線式センサーを使う場合には、上記条件を考慮して下さい。

３線式(＋Ｖ、信号、０Ｖ)は、上記条件の問題はありません。注 意

３－７. ＡＳ５２０ ＡＤ入力

ＡＤ入力回路の構成
ＡＳ５２０ボード ハードウェア(８系統)

アナログ信号 ソフトウェア
ＬＰＦ Ｓ.Ｈ ＡＤ

－10V～+10V 処理

fc＝1KHZ

ＬＰＦ ２次のローパスフィルター (ノイズ除去)

Ｓ.Ｈ サンプルホールド回路 (安定化)

ＡＤ ＡＤコンバータ 12bit 非直線性

精度
分解能 ４.８８mV (20V÷4096)

非直線性 ±５mV (±１Lsb)

再現性誤差 １ｍＶ以下 (定温。テクノ内テスト結果による実測値)
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４. 周辺接続

４－１. 周辺接続 概観図

機械操作パネル

ﾊﾟｿｺﾝにRS232接続

１～16

⑥

RS-232C 1ch RS-232C

ｼｰｹﾝｻﾘﾝｸ 2ch I/O電源 17～23 5１～54

③ ③ 24V 三菱Ｊ２アブソ信号 ABSMX～U

ABSR

CN5 24～30

CN3 ② 補助FB(手動パルサ、主軸PGなど)

CN5A 31～40

AD入力 ADI0～ADI7 (8ch)

41～50

汎用入力 Ri8～Ri17

CN6

手動操作BOX 操作パネル機械ﾊﾟﾈﾙ

入力補助FB.AD

55～80

(MAX 1.5m)

CN2

I/O用ｺﾈｸﾀ

CN1

標準仕様ｻｰﾎﾞｺﾈｸﾀ

ｱﾅﾛｸﾞ/ﾊﾟﾙｽ列指令

混在 ４軸

特殊仕様(専用化)

ｱﾅﾛｸﾞ指令 (４軸)

ﾊﾟﾙｽ列指令(４軸)

CN4 計８軸

CN7 ①

ｽﾀﾝﾄﾞｱﾛﾝ時のみ

ケーブル

NO. 名称 型式 テクノ標準仕様

① ＤＣ電源ケーブル CB-C-001 3M片端フリー

② ２４Ｖ電源ケーブル CB-C-002 3M片端フリー

③ ＡＳ２３２ケーブル CB-C-012-00 0.5M

⑥ ＲＳ２３２ケーブル 3M以下ＰＣ側ｺﾈｸﾀに合わせて選択

⑦ サーボ用ケーブル CB-F-RP100 4M片端ﾌﾘｰ ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ

⑧ Ｉ/Ｏ用ケーブル CB-F-RP80 4M片端ﾌﾘｰ ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ

⑨ ＣＮ６用ケーブル CB-F-RP80 4M片端ﾌﾘｰ ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ

オーバーライド（％）
２５ １００ ２００

非常停止

電源自動 手動起動

停止

ﾘｾｯﾄ

原点
復帰

項目

画面 挿入

置換

ｽﾃｯZ

Yﾚｰｸ

ﾃｨｰﾁ
△

▽
削除

Ｘ Ｘ

Ｙ

Ｙ

原 点
設 定

Ｚ

Ｚ

－Ｂ

－Ａ

＋Ａ

1 10 100 1000

1
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４－２. 全体接続図とサーボ主電源回路
1.6◆

１
２
B2P-VH

24V
0V

I/O用

5V
0V

ロジック用

(+12V)
(0V)
(-12V)

1
2
3
4
5

1
2
3
4
5
6

SI0-1
AS-232

PC-AT
RS232

5V
TXD
SRDY
RXD
0V
CTS

AS-232

シーケンサ
その他
RS232

5V
TXD
SRDY
RXD
0V
CTS

1
2
3
4
5
6

SI0-2

AC-200V

24V

RL1 ESP SVM
ｻｰﾎﾞ主電源M.C非常停止

R

T
SVM

RL1
TM1

ｻｰﾎﾞｱﾝﾌﾟ
主電源

TM1 ﾓｰﾀ
ﾌﾞﾚｰｷ

ﾌﾞﾚｰｷ
電源

ｵﾝﾃﾞｨﾚｲ
ﾀｲﾏｰ

RL1

※ 落下軸の場合に使用

サーボ主電源制御

SVM 41

サーボ

RPS-
100RLM

CN４

＜ｵﾌﾟｼｮﾝ＞

ｱﾅﾛｸﾞ指令
サーボ 第１軸アナログ軸

1～15

ﾊﾟﾙｽ指令

第１軸パルス軸

16～25

ｱﾅﾛｸﾞ指令
サーボ

26～40

41～50

リセット ストップ 原点設定 非常停止
スタート 原点復帰 SVMﾓﾆﾀ ONSW
PSEL０～４ MFiN

原点 Ｘ～Ｕ ±OTＸ～Ｕ

B6P-SHF
-1AA

1

2
3
4

B5P-VH

B6P-SHF
-1AA

ＣＢ－Ｃ－００ ２

Ｃ Ｂ－Ｃ－ ０ ０ １

Ｃ Ｂ－Ｃ－ ０ １ ２ (0.5m)

× １

× ２

× ３

× ４

Ｘ (HAX 0)

Ｙ (HAX １ )

Ｚ (HAX ２ )

A

Ｃ Ｂ－Ｃ－ ０ １ ２ (0.5m)

PI0
PI1
PI2
PI3

5
6
7
8
9

PI4
PI5
PI6
PI7
S W S E
L1

SWSEL8

三菱アブソPG

Ａ Ｂ Ｓ Ｍ Ｘ ～Ｒ

Ａ Ｂ Ｓ Ｂ Ｕ Ｓ Ｙ /bit 0/1

PA,PB,PC

ADI0～ ７

RI8～Ｒ I17

補助Ｐ Ｇ＿ Ｆ Ｂ
(手動パルサ／主軸Ｐ Ｇ)

AD入力信号

汎用入力

ｱﾅﾛｸﾞ指令
サーボ

51～65

ﾊﾟﾙｽ指令

66～75

ｱﾅﾛｸﾞ指令
サーボ

76～90

91～100

ﾊﾟﾙｽ指令

ﾊﾟﾙｽ指令

第２軸アナログ軸

第２軸パルス軸

第３軸アナログ軸

第３軸パルス軸

第４軸アナログ軸

第４軸パルス軸

汎用入力 RI0～RI7

サーボ主電源 READY RUN ERROR
INPOS P起動可 途中停止
Ｍ０～Ｍ７(Ｍコード)

汎用出力 RO0～14

５５～８０

I/O

RPS-
80RLM

8×8＝64 点

16

19～23
51～53

25～30

32～39
41～50

55

80

オーバーライド（％）
２５ １００ ２００

非常停止

電源自動 手動起動

停止

ﾘｾｯﾄ

原点
復帰

項目

画面 挿入

置換

ｽﾃｯZ

Yﾚｰｸ

ﾃｨｰﾁ
△

▽
削除

Ｘ Ｘ

Ｙ

Ｙ

原 点
設 定

Ｚ

Ｚ

－Ｂ

－Ａ

＋Ａ

1 10 100 1000
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ＣＢ－Ｃ－００１－□□４－３. ＤＣ電源ケーブル

(１) ケーブル外観

【ＳＰＸ】 【ＤＣ電源】

１ ｱｶ
5V

２ ｸﾛ
0V

AS-500 ３ ｱｵ
+12V

CN4 ４ ｸﾛ
0V

ＤＣ電源 ５ ｷ
-12V

日圧 VHR-5N ※ アナログ指令や拡張ボード(AS-520)を使用しない時は、

ｺﾝﾀｸﾄ SVH-21T-P1-1 ±12V は不要です。

※ ０Ｖは、AS-500内でコモンです。

※ 配線色は、異なる場合があります。御注意下さい。

ＣＢ－Ｃ－００２－□□４－４. ２４Ｖ電源ケーブル(Ｉ/Ｏ電源)

(１) ケーブル外観

【ＳＰＸ】 【24V電源】

AS-500 1 オレンジ

CN 3 2 クロ

日圧 VHR-2N ※ 5V、±12V系の0Vと上記0 (24V系)は、AS-500内で１点コモンされ２４

ｺﾝﾀｸﾄ SVH-21T-P1-1 ています。他の部分では、コモンにしないで下さい。

◆1.8

４－５. セッティングＰＣ用ケーブル
（１） 外観

相手 PC ｹｰﾌﾞﾙｺﾈｸﾀ ｹｰﾌﾞﾙ形式

PC-AT 25P オス DSUB 25P メス CB-C-008-00

PC-AT 9P オス DSUB 9P メス CB-C-008-01

コネクタタイプはケーブル側のコネクタです。

(ＰＣ本体側とは、オス／メス逆になります)

（２） 配線

【AS-232側(SPX側)】 【PC-AT 25P】

【AS-232側(SPX側)】 【PC-AT 9P】

ＤＳＵＢ ９Ｐ オス

2m～3m



４－６. パルス指令形サーボアンプとの接続例

４－６－１. 安川ＳＧＤＥの例

安川 ＳＧＤＥ－０８ＡＰＡＳ－５００
Ｘ軸

ＳＧＤＸ SGME-08AF12ＣＮ１ 1ＣＮ
POUTX+ 16 1 PULS

ＵPOUTX- 17 2 *PULS
Ｖ0V 18 10 SG
ＷPDIRX+ 19 3 SIGN
ＥPDIRX- 20 4 *SIGN

33 SG-AL EP
35 SG

2CN

C相入力 14 32 PCO 安川ｹｰﾌﾞﾙ
ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑX 21 34 ALM 1024P/REV

16 P-OT
0 22 17 N-OT24

+24 25 13 P-IN
R rｻｰﾎﾞｵﾝX 23 14 S-ON

(AC200V) AWG #20 黄ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄX 24 18 ARST T t

４－６－２. 安川ポピュラ－サ－ボの例

CN3

CN4
5V
0V
+12V
0V
-12V
24VS
O 24S

1
4
7
3
6
5

2

CN2

1

2

3

4

5

6

7

8

1

2

3

4

5

6

7

8

ｱｶ(太)

ｸﾛ(太)

ｱｶ

ｸﾛ

ﾐｽﾞ

ｷ

ﾐﾄﾞﾘ

ｼｰﾙﾄﾞ

1

2

3

4

5

6

7

8

X 軸

ｱｶ(太)

ｸﾛ(太)

ｱｶ

ｸﾛ

ﾐｽﾞ

ｷ

ﾐﾄﾞﾘ

ｼｰﾙﾄﾞ

1

2

3

4

5

6

7

8

Y 軸

2AVR

3AVR

B10 CW1
A10 0V
B9 CCW1
A9 0V
B2 PA1
B3 PB1
B1 PC1
B4 *ALM1
B6 *RST
A6 0V

B8 CW2
A8 0V
B7 CCW2
A7 0V
A2 PA2
A3 PB2
A1 PC2

A4 *ALN2

POUTX+(CW) 16
0V 18

PDIRX+(CCW)19

PCX 14
SALMX 4
ARSTX 7
024 22

POUTY+(CW) 41
0V 43

PDIRY+(CCW)44

PCY 39

SALMY 29

(安川ケーブル 購入品)AS500

CN1

2PS(2軸ポピュラーサーボ)

ハードウェア編 TB00-0736C.jtd-C23
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４－６－３. 三菱Ｊ２の例 (アブソ対応)

◆1.6
４－６－４. 安川 ＳＧＤの例(アブソ対応)

AS-500

CN1(100P/ﾎﾝﾀﾞ)

POUTX+ 16
POUTX- 17

0V 18
PDIRX+ 19
PDIRX- 20

C相入力 14

024 22

R2
S2
T2

R1
T1

L2
L2
L3

L11
L12

ｻｰﾎﾞｱﾝﾌﾟ
MR-J2-10A
MRZ

UZ
VZ
WZ
EZ

CN1A
3 PP
13 2
1 LG
2 NP
12 NG5

14 14

10 10
20 20
ﾌﾟﾚｰﾄ SD

CN1B
18 ALM
13 COM(+24V)
5 S-ON
14 ARST
10 SG
20 SG

8 ABSM
9 ABSR
6 ABSbusy
4 ABSbil0
19 ABSbil1
ﾌﾟﾚｰﾄ SD
15 EMG

ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑX 21
+24 25

ｻｰﾎﾞｵﾝX 23
ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄX 24

15
18

ABSMX 19
ABSR 23

ABSBUSY 51
ABSbit0 52
ABSbit1 53

第2軸～第4軸 J2

ABSMY 20
ABSMZ 21
ABSM4 22

第2軸 J2 CN1B-8
第3軸 J2 CN1B-8
第4軸 J2 CN1B-8

※(GND補強)

U
V
W
PE
PE

CN2
P5 20
LG 12
P5 10
LG 3
P5 18
LG 2
MR 7
MRR 17
MD 6
MDR 16
BAT 9
LG 1

SD ﾌﾟﾚｰﾄ

Ａ
Ｂ
Ｃ
Ｄ

７
８
１
２
３
４

PG

P

P

Ａ
Ｂ

Ａ
Ｂ

ＭＺ
100W

SERVOMOTOR
HC-MF13(G)(1/12)

P24 T1 B1
N24

CNMZB
PIN NO. B1

B2

ﾌﾞﾚｰｷ

※ J2との接続ではGND補強すべき
(他のｺﾈｸﾀの空いている0Vを利用)

CN6

安川 Σ－Ⅱ(ＳＧＤＨ)の例

CN１

P

P

P

CN １

(サーボ)

安川サーボはＡ相を反転して使います。

16

17

18

19

20

9

10

11

12

13

14

15

21

22

23

24

3

22

PLS

*PLS

0V

SIGN

*SIGN

PA

*PA

*PB

PB

*PC

PC

0V

SALM

SVON

ARST

24V

SEN

0V

FG

POUTX+

POUTX-

0V

PDIRX+

PDIRX-

*PGAX

PGAX

*PGBX

PGBX

*PGCX

PGCX

0V

SALMX

024

SVONX

SARSTX

24V

SENX

024

7

8

10

11

12

33

34

36

35

20

19

1

31

32

40

44

47

4

2

FG

絶対値エンコーダ用のバッテリー
は、SGDH側に付けてください。

P

P

25(8)
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◆1.4､1.6､1.7
４－６－５. 各社パルス指令サーボとの接続

サーボ制御 安 川 三菱Ｊ２ 松 下 日立
pin 信号名 内容( ) SGDH-Ⅱ SGDE 1A 1B MINAS-A MINAS-XX A D機能

CN1-16 POUT1+ 7 PLS 1 PLS 3 4 PULS2 5 PULS2 15 PLSP
17 POUT1- 第１軸 8 *PLS 2 *PLS 13 3 PULS1 6 PULS1 16 PLSN
18 0V ﾊﾟﾙｽ指令 1 (0V) 10 1 13 GND 3 GND 45 L
19 PDIR1+ 11 3 SIGN 2 6 SIGN2 7 SIGN2 40 SIGP
20 PDIR1- 12 4 *SIGN 12 5 SIGN1 8 SIGN1 41 SIGN
13 *PGC1 C相ﾊﾟﾙｽ 20 (*PC) × 15 24 OZ- 2 24 OZN PGFBを使う
14 PGC1 C相ﾊﾟﾙｽ 19 (PC) (32) PC0 5(14) 23(19)OZ+ 1 (4) 23(48)OZP 場合は下の
21 IN116 ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑX 31 ALM+ 34 ALM 18 37 ALM+ 26 ALM 11 ALM 表を参照下

10,20 41 COM- 10･30 CM1 さい。22 024 32 ALM- 33,35 SG 10,20 28 COM-
15 EMG 36 ALM- 34･39 CM2 ( )はO.Cで

25 +V +24V 47 24V 13 P-IN 13 7 COM+ 11 COM+ 2 PLC 使用。
23 OUT100 ｻｰﾎﾞｵﾝX 40 *SON 14 *S-CN 5 29 SRV-ON 12 SRV-ON 26 SON
24 OUT104 ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄX 44 *ARST 18 *ARST 14 31 A-CLR 31 A-CLR 27 RS
9 *PGA 33 PA 16 22 OA- 20 OA- 22 OAN
10 PGA PGFBを 34 *PA 6 21 OA+ 19 OA+ 21 OAP
11 *PGB 使う場合 36 *PB 17 49 OB- 22 OB- 47 OBN
12 PGB 35 PB 7 48 OB+ 21 OB+ 46 OBP
13 *PGC 20 *PC 15 24 OZ- 2 OZ- 24 OZN
14 PGC 19 PC 5 23 OZ+ 1 OZ+ 23 OZP
15 0V 1 0V 1 25 GND 3 GND 49 L
3 SENX 安川ｱﾌﾞｿ 4 SEN

CN6-19 ABSMX (各軸) ８
23 ABSR 三菱Ｊ２ (共通) ９
51 ABS BUSY ｱﾌﾞｿPG用 (共通) ６
52 ABS bit0 (共通) ４
53 ABS bit1 (共通) １９
サーボアンプのＯＴ ﾊﾟﾗﾒｰﾀ ﾊﾟﾗﾒｰﾀ ﾊﾟﾗﾒｰﾀ 09 ﾊﾟﾗﾒｰﾀ 09 ﾊﾟﾗﾒｰﾀFC01

駆動禁止入力無効 駆動禁止入力無効 入力端子極性設定上 入力を使わない時 Pn50Aﾋﾞｯﾄ4 Cn-01ﾋﾞｯﾄ2
の注意 Pn50Bﾋﾞｯﾄ1 Cn-01ﾋﾞｯﾄ3 1に変更 1に変更 0030に変更

を8に変更 を1に変更
位置指令モードに設 ﾊﾟﾗﾒｰﾀ ﾊﾟﾗﾒｰﾀ 02 ﾊﾟﾗﾒｰﾀ 02 ﾊﾟﾗﾒｰﾀFC01

制御 の設定 制御 の設定 入力端子極性定 Pn000ﾋﾞｯﾄ2 ﾓｰﾄﾞ ﾓｰﾄﾞ
を1に変更 0に変更 0に変更 1004に変更

入力無効の場合OT
1034に変更

※実際のケーブル製作にあたっては、各サーボアンプメーカのマニュアルを参照下さい。

三菱Ｊ２ 絶対値エンコーダ仕様の場合の設定

Ｐ ０ ０□００ 位置制御モード
(DEF 0000) ※他のモードではアブソを使えません。

Ｐ １ １０□□ 絶対位置検出システムの選択
(DEF 0002)

Ｐ４８ ０９９４ ＣＮＩＢ－９(ＡＢＳ要求)
(DEF 0994) デフォルトではトルク制限になっています。

デフォルトで問題ありませんが、「０９９０：使用しない」の方が望ましいです。
ここを、ＳＯＮ／ＲＥＳ／ＣＲに設定すると、誤動作します。

Ｐ４９ ０４３０ 出力機能選択
(DEF 0000) Ｄ０１／ＬＮＰ(ＡＢＳ ＢＩＴ０) 警告(ＷＮＧ)に変更

ＺＳＰ (ＡＢＳ ＢＩＴ１) バッテリ警告(ＢＷＮＧ)に変更。
※ＡＢＳ ＢＩＴ０／１、送信データ準備完は全軸コモンになっています。
デフォルトのままでは、アブソ読み込みしていない軸が「位置決め完」
「０速」として、出力をＯＮします。このため、アブソ読込軸のＡＢＳ
ＢＩＴ０／１と干渉して正常に読込みません。
(送信データ準備完はＴＬＣ[トルク制限中]なのでアブソ時はＯＮしない)

※ＣＮ１Ａ－１８の出力は、ＣＮ１Ｂ－４にも同じ出力を出力します。

Ｐ４５ ０６６０ ＣＲクリアを無効にします。
(DEF 0665) 結線していなければ変更の必要はありません

正式には三菱Ｊ２マニュアルで確認下さい。

●ＳＰＸでは読み出したアブソ値に電子ギヤの逆数をかけた値をアブソ座標としています。
(∑では任意分周をかけています)

ＣＮＩＢ－ ８ (ＳＰＸ→Ｊ２) ： ＡＢＳＭ□
ＣＮＩＢ－ ９ (ＳＰＸ→Ｊ２) ： ＡＢＳＲ
ＣＮＩＢ－ ６ (Ｊ２→ＳＰＸ) ： ＡＢＳＢＵＳＹ
ＣＮＩＢ－ ４ (Ｊ２→ＳＰＸ) ： ＡＢＳ ＢＩＴ０
ＣＮＩＢ－１９ (Ｊ２→ＳＰＸ) ： ＡＢＳ ＢＩＴ１
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４－７. アナログ速度指令接続例

◆1.6
４－７－１. 安川 ＳＧＤの例

◆1.4
４－７－２. 各社アナログ指令サーボとの接続

ＳＰＸ軸制御コネクタ 松下 松下MiNAS-XX 三菱 日機 日機 日立
ＣＮ-ＰＩＮ 信号名 内 容 MiNAS-A 日機Z小容量 Ｊ２－Ａ NPSA-Z中容量 ＦＩｼﾘｰｽﾞ ＡＤｼﾘｰｽﾞ
ＣＮ１－ １ TDA□ 速度指令 SPR 14 SPR/SPL 14 VC CN1B2 SPR/SPL 14 INH 34 AI1 19

２ 0V GND 15 GND 15 LG CN1B1 GND 15 GND 31 L 20
９ *PGA□ PGFB OA- 22 OA- 20 LAR CN1A16 OA- 22 EA* 19 OAN 22
１０ PGA□ OA+ 21 OA+ 19 LA CN1A6 OA+ 21 EA 17 OAP 21
１１ *PGB□ OB- 49 OB- 22 LBR CN1A17 OB- 49 EB* 23 OBN 47
１２ PGB□ OB+ 48 OB+ 21 LB CN1A7 OB+ 48 EB 21 OBP 46
１３ *PGC□ OZ- 24 OZ- 2 LZR CN1A15 OZ- 24 EM* 24 OZN 24
１４ PGC□ OZ+ 23 OZ+ 1 LZ CN1A5 OZ+ 23 EM 22 OZP 23
１５ 0V PG用 0V GND 25 GND 3 LG CN1A1 GND 13 GND 28 L 49
４ SALM□ ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ入力 ALM+ 37 ALM 26 ALM CN1B18 ALM 37 ALM 44 ALM 11
５ ０ 0V ALM- 36 COM- 28 EMG CN1B15 COM- 41 EMG* 37 CM1 10,3024

COM- 41 SG CN1B10,20 17 COM1 40 CM2 34,39
ST2 CN1B9 26

６ SVON□ ｻｰﾎﾞｵﾝ出力 SRV-ON 29 SRV-ON 12 SON CN1B5 SRV-ON 29 SON 35 SON 26
DR 3

７ SARST□ ｱﾗｰﾑﾘｾｯﾄ出力 A-CLR 31 A-CLR 31 RES CN1B14 A-CLR 31 RST 1 RS 27
62８ 24V 24V COM+ 7 COM+ 11 COM CN1B13 COM+ 7 +V PLC 264

サーボアンプのＯＴ入 Ｐｒ０４ ﾊﾟﾗﾒｰﾀ 09 ﾊﾟﾗﾒｰﾀ ﾊﾟﾗﾒｰﾀ P705 ﾊﾟﾗﾒｰﾀ FC-01
力を使わない時 0→1に変更 NO.41入力信号 ﾊｰﾄﾞｳｪｱOT 入力端子極性駆動禁止入力無効

0→1に変更 自動ON選択 有効/無効選択 0000→0030設定上の
0000→0110 Ｙ→Ｎに変更 に変更注意
に変更

※１

※１ 日機 NPSA-Z小容量
パラメ－タ 10 加減速時間設定 ８３３→０に変更
パラメ－タ 13 速度指令入力ゲイン １３５→２２５に変更
パラメ－タ 17 速度速度ゼロクランプ無効 ０→１に変更

1

2

9

10

11

12

13

14

15

4

5

6

7

8

3

22

TDAX

0V

*PGAX

PGAX

*PGBX

PGBX

*PGCX

PGCX

0V

SALMXA

024

SVONXA

SARSTXA

24V

SENX

024

V-REF

0V

PA

*PA

*PB

PB

*PC

PC

0V

SALM

SVON

ARST

24V

SEN

0V

FG

安川 Σ－Ⅱ(ＳＧＤＨ)の例

CN１

P

P

P

P

CN １

(サーボ)

安川サーボはＡ相を反転して使います。

指令
電圧

ＰＧ
ＦＢ

＋ －

Ａ相
進み

Ｂ相
進み

5

6

33

34

36

35

20

19

1

31

32

40

44

47

4

2

FG

指令
電圧

ＰＧ
ＦＢ

＋ －

Ａ相
進み

Ｂ相
進み

ﾓｰﾀ
回転 CCW CW 負荷側から見て

は、絶対値エンコーダ仕様の
場合です。また、絶対値エンコーダ
用のバッテリーは、SGDH側に付け
てください。

CN １
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４－７－３. 主軸インバータの例
ＳＩＮＶ
主軸インバータ
MBDK153BBDｱﾅﾛｸﾞ 0～5V (MINASｹｰﾌﾞﾙ) MBMK 152BLATDA4 76 FiNＣＮ１

U0V0V 77 G V Ｍ
CN1 W

(サーボ) E
SP ON I2 EP第４軸 SVON4 81 正転

SALM 11 CS1SALM4 79 010V CS2 ＣＳ
0 80 COM24 CS3

5V
0V (MINASｹｰﾌﾞﾙ)

R r
S s (AC200V 3相)
T t



◆1.6
４－８. ＡＳ５００ ＣＮ６ 配線例

(８０芯 ハーフピッチ)ＲＰＳ－８０Ｆ
詳細は機能編「機械操作パネル」

８×８＝６４点機械操作パネル

ヒロセ
HIF3BA-26D-2.54R

操作パネル<ｵﾌﾟｼｮﾝ>

手動操作BOX

オーバーライド（％）

２５ １００ ２００
非常停止

電源自動 手動起動

停止

ﾘｾｯﾄ

原点
復帰

項目

画面 挿入

置換

ｽﾃｯZ

Yﾚｰｸ

ﾃｨｰﾁ
△

▽
削除

Ｘ Ｘ

Ｙ

Ｙ

原 点
設 定

Ｚ

Ｚ

－Ｂ

－Ａ

＋Ａ

1 10 100 1000
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５. 電源投入／電源断のシーケンス(サーボオン／オフシーケンス)

５－１. ＳＰＸ システム起動時 シーケンス

５Ｖ

２４Ｖ

CPUリセット リセット幅 １２０～１５０msec

初期化処理

2秒
制御割込 OT、ESP、SALM ﾁｪｯｸ

ARSTT
SARST出力 T ：サーボリセット保持時間(ＲＯＭ ＳＷ)ARST

【システム起動時サーボオンの場合】(ＲＯＭ ＳＷ)

128ms
SVM T T ：サーボアラーム無視時間(ＲＯＭ ＳＷ)ANEG ANEG

T T :サーボオン遅延時間(ＲＯＭ ＳＷ)ONDELAY ONDELAY
SVON□、

ARSTT
SARST出力

ＢＧタスク、その他の処理

ORGT T ：自動原点復帰ﾃﾞｨﾚｰORG自動原点復帰
(ｵﾌﾟｼｮﾝ) (ＲＯＭ ＳＷ)

(Ａ)

【システム起動時サーボオンでない場合】(ＲＯＭ ＳＷ) ＯＮ ＳＷ有効 (ＲＯＭ ＳＷ)

ＯＮＳＷ入力 ＯＮ ＯＦＦ

又は
ＳＶＯＮ

リセット操作 ＳＶＭ
(入力、ﾊﾟﾈﾙ、ＰＣ)

(Ａ) 上記の(Ａ)以降のシーケンス

※１ サーボオン状態でのリセット操作では(Ａ)以降の動作は発生せず。
※２ 自動原点復帰ディレー 通常は(Ａ)が起点、Ｊ２アブソ軸使用時のみ(Ｂ)が起点

ハードウェア編 TB00-0736C.jtd-C29



ハードウェア編 TB00-0736C.jtd-C30

５－２. 電源断時の処理

4.8～4.85VでＮＭＩ発生(停電検出)
５Ｖ

２４Ｖ

ＮＭＩ処理 軸指令クリアー

ＳＶＭ､ＳＶＯＮ サーボオフ

その他の出力 出力ＯＦＦ ただし、ＯＦＦアクティブ指定の出力は、一度ＯＮ(ﾉﾝｱｸﾃｨﾌﾞ)
(ＯＮアクティブ) して、電源の低下とともにＯＦＦします。

５－３. アラーム時の処理

アラーム検知 非常停止、±ＯＴ、ＳＡＬＭ、各種内部エラー

アラーム処理 軸指令クリアー

ＳＶＭ､ＳＶＯＮ サーボオフ


